INNOWACYJNIE
FATWE KOSZENIE
Z ROBOLINHO®
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RTK

Robolinho® RTK to nowy wymiar precyzji w pielegnaciji trawnika. Dzigki pozycjonowaniu RTK i potréjnemu pasmu
GNSS robot pracuje niezawodnie nawet w trudnych, miejskich warunkach. £aczno$¢ LoRaWAN do 2 km i lokalna stacja
referencyjna zapewniajg stabilng prace, a rozne wzory koszenia gwarantujg zawsze perfekcyjny wyglad trawnika.

ROZWIAZANIADOPASOWANEDO OGRODU

Uzywaj wyfacznie RTK do wyznaczania granic Korzystaj z RTK, a dla mniejszych obszarow Pozostaw obecng instalacje przewodowa i
bez koniecznos$ci uktadania przewodow. z silnym zacienieniem sygnatu GPS dodaj dodatkowo uzywaj RTK do koszenia pasami
przewdd jako rozwigzanie zapasowe. wewnatrz wyznaczonego obszaru.
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Robolinho® 822 W

Obszar koszenia: 800 m?

Maksymalne pochylenie: 45 %
Szerokos¢ koszenia: 22 cm

(Czas koszenia / tadowania: 60 / 50 min
System detekcji: Czujnik zderzeniowy
System pracy: Losowy

Montaz: Przewodowy

Technologia: RTK READY (opcia retrofit)

Nr Artykutu: 127696

“RTK

Roholinho® 520 W

Obszar koszenia: 500 m?

Maksymalne pochylenie: 35 %
Szeroko$¢ koszenia: 20 cm

(Czas koszenia / tadowania: 50 / 50 min
System detekcji: Czujnik zderzeniowy
System pracy: Losowy

Montaz: Przewodowy

Technologia: RTK READY (opcia retrofit)

Nr Artykutu: 127695

“RTK

Robolinho® 2523 W

solo® by AL-KO

Obszar koszenia: 2500 m*

Maksymalne pochylenie: 45 %
Szerokos¢ koszenia: 23 cm

(Czas koszenia / tadowania: 240 / 170 min
System detekeji: Czujnik zderzeniowy
System pracy: W pasach

Montaz: Wirtualne granice

Nr Artykutu: 127762

Roholinho® 1423 W

solo® by AL-KO

Obszar koszenia: 1400 m?

Maksymalne pochylenie: 45 %
Szerokos¢ koszenia: 23 cm

(Czas koszenia / tadowania: 140 / 90 min
System detekcji: Czujnik zderzeniowy
System pracy: W pasach

Montaz: Wirtualne granice

Nr Artykutu: 127761

STACJA tADUJACA

Stacje mozna ustawi¢ w dowolnym miejscu na posesji zarowno wewnatrz, jak i na zewnatrz
obszaru koszenia, o ile istnieje do niego dojazd. Droga powrotu do stacji moze by¢

zaprogramowana.
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Robolinho® 1423 W N
Obszar koszenia: 1400 m? Backyarg (v
Maksymalne pochylenie: 45 % \h‘ E

Szeroko$¢ koszenia: 23 cm

(Czas koszenia / tadowania: 140 / 90 min
System detekcji: Czujnik zderzeniowy
System pracy: Losowy

Montaz: Przewodowy [0 canve
Technologia: RTK READY (opcia retrofit) :

Nr Artykutu: 127697
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Robolinho® 5023 W

solo® by AL-KO

Obszar koszenia: 5000 m?

Maksymalne pochylenie: 45 %
Szerokos¢ koszenia: 23 cm

Czas koszenia / tfadowania: 240 / 170 min
System detekcji: Czujnik zderzeniowy
System pracy: W pasach

Montaz: Wirtualne granice

Nr Artykutu: 127763

SRTK

STREFY NO-GO

Mozesz ~ wyznaczy¢  obszary,  ktdrych
Robolinho® ma unikac - dzigki temu robot nie
skosi trawnika w miejscach takich jak stawy,
rabaty kwiatowe czy inne chronione strefy.

KOSZENIE TAK, JAK CHCESZ

Dzieki zaawansowanej technologii Robolinho® RTK moze kosi¢ pasami,
zwigkszajac efektywnoSC i oszczedzajac czas. Mozesz dostosowac kat
koszenia, wybra¢ wz0r szachownicy, a takze ustawi¢ odstepy migdzy pasami.

WIRTUALNE GRANICE
Aby objac cafg posesje, mozna skonfigurowaé dowolng liczbe stref koszenia.
Dla kazdej z nich mozliwe jest indywidualne ustawienie parametrow, takich jak

przejazdu migdzy strefami.




