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Accede y controla tu cobot     en remoto 

DATASHEET

CobotVNC es un software URCap diseñado
para proporcionar acceso remoto a robots de
Universal Robots a través de dispositivos
compatibles con VNC dentro de la misma red
local. Este software permite controlar y
programar el robot UR de manera remota,
además de facilitar la transferencia
bidireccional de archivos de forma sencilla.
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CARACTERÍSTICAS

Acceso remoto

Programación remota

Control remoto

Transferencia bidireccional de archivos

Licencia de uso único

Conexión Ethernet a una red local

Visualización del TeachPendant desde cualquier cliente VNC

Configuración (contraseña, puerto, nivel de acceso)

Seguridad (Confirmación de acceso, restricciones de IP)

Modo solo lectura: Permite que múltiples clientes se conectes simultáneamente 

Disponible en ingles, español y alemán 

REQUISITOS DEL SOFTWARE

Universal Robots e-Series / CB-Series

Software PolyScope 5.3.01 / 3.9.0 o superior

Conexión Ethernet a una red local
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ESPECIFICACIONES GENERALES
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P.I. L´Alteró- Av. del Palmar, 9
Tel: +34 961 767 085  
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nutai.com

Follow us on: 

Descubre la versatilidad de CobotVNC

CLICK AQUI ESCANÉAME

https://www.linkedin.com/company/nutai
https://twitter.com/nutai_com
https://www.instagram.com/nutaiengineering/
https://youtu.be/vw59daopom8
https://www.youtube.com/channel/UC9eAVZyWvSN8_XDoHBk15cA

