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Hakkimizda
GreenValley International (GVI)

GreenValley International (GVI), merkezi Berkeley, Kaliforniya'da
bulunan, akilli 3D haritalama ve 06l¢cme sistemleri alaninda
uzmanlasmis ileri teknolojiye sahip bir sirkettir. GVI; havadan, yerden
ve mobil platformlardan veri toplayan LiDAR tarama sistemlerinin
yani sira, bu sistemleri destekleyen son teknoloji yazilim ve hizmet
cozumleri sunmaktadir.

GVI'nin misyonu; ortaklarina yliksek ¢o6zinurltkll, hassas veri saglayan
birinci sinif Griinlerle jeo-uzamsal sektorde devrim yaratmaktir. Bu hedef
dogrultusunda GVI, RIEGL, Velodyne, HESAI ve DJI gibi alaninda oncu
teknoloji firmalariyla is birligi yapmaktadir. Bu stratejik ortakliklar sayesinde
arin portféyunu surekli genisleten GVI, uzaktan algilama teknolojilerindeki

en son yenilikleri sistemlerine entegre etmektedir.



Hakkimizda
Elya Teknoloji San. ve Tic. A.S.

Elya, 23 yili askin muhendislik ve yonetim tecribesine sahip Harita ve
Kadastro Miuhendisi Hakan Karagdz tarafindan 2019 yilinda
kurulmustur.

Yillar icinde edinilen bilgi ve birikim Gzerine insa edilen firmamiz;
geng, dinamik ekibiyle misteri ve is ortaklarini dinleyen, profesyonel
¢6zimler sunan ve d6mur boyu deger katan hizmetleri benimseyen bir
yaklasimla faaliyet gostermektedir.

DistribtGtord oldugumuz alanlarda, diinya ¢apinda taninan firmalarin
profesyonel c¢o6zimlerinin satis, satis sonrasi destek ve servis
hizmetlerini saglamaktayiz.

SingularXYZ markasinin Tirkiye'deki tek yetkili distributoruyuz.
SingularXYZ; GNSS alicilari, CORS istasyonlari ve 6l¢cim teknolojileri
konusunda uzman, kiiresel Olcekte faaliyet gosteren bir markadir.
Gelismis urdn portfoyd ile haritaciik ve konumlama alanlarinda
yuksek dogruluk ve givenilirlik sunmaktadir.

GreenValley International markasina ait LiDAR teknolojisinin tum
opsiyonlarini, ilgili yazilim ¢oézimleriyle birlikte satis ve satis sonrasi
destegiyle sunmaktayiz.

Tarkiye'nin ilk yerli mali GNSS alicisini GZG-GNSS markasiyla, CORS
sabit referans istasyonlarini ise GZG-CORS markasiyla Gretmekte,
gelistirmekte ve saha profesyonellerinin hizmetine sunmaktayiz.
Ayrica, CBS profesyonellerine sahada hassas koordinatla
calisabilecekleri yazilim ve donanim destegi sagliyor; strdurualebilir
tarim uygulamalarina yénelik hassas tarim ¢ézumleri sunuyoruz.
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Donanim
LiGrip Serisi

LiGrip O2 Lite

LiGrip O2 Lite, GVI'nin en yeni nesil elde tasinabilir SLAM cihazidir.
MLF-SLAM (Coklu Sensdr Entegrasyonlu SLAM) teknolojisini kullanarak,
havalimani, plaj ve nehir gibi ylizey 6zelligi zayif alanlarda karsilasilan
haritalama zorluklarini ortadan kaldirir.

Bu sayede her tiirlii ortamda santimetre diizeyinde veri toplama kabiliyeti

sunar.

Detaysiz Alanlarda Veri Toplama
Yenilik¢i sekilde gelistirilen MLF-SLAM algoritmasi, zayif detayh veya

detaysiz ortamlar (6rnegin havaalanlar, plajlar, su ylzeyleri) icin
haritalama zorluklarini asan ¢igir agici bir LIDAR SLAM algoritmasidir.

Bu sayede tiim senaryolarda yuksek hassasiyetli veri toplama mimkin

hale gelir.

Hassas Veri, Ustiin Performans

Kompakt ve Glcli: 3 cm mutlak dogruluk, hassas yatay ve diisey
hizalama ile yliksek dogruluklu nokta bulutu tretimi saglar; haritacihk

standartlarini karsilar ve 6lgme gorevlerini kolaylastirir.

Yiiksek Cozunurlikli Panoramik + Gorsel
SLAM Kamera

Cift 12 MP panoramik kamera: Mikro saniye diizeyinde senkronizasyon
ile sahneleri gercekgi sekilde yeniden olusturur.
Gorsel SLAM (VSLAM) & LiDAR-SLAM Derin Entegrasyonu: Karmasik

ortamlarda hassas haritalama saglar.




LiGrip O2 Lite
Tek Seferde Veri Toplama,
Cok Boyutlu Cikti

Gok kaynakli veri toplama icin entegre ¢éziim: Tek seferlik taramada
ayni anda 3D nokta bulutu, panoramik gortinti, 3DGS, MESH ve diger
verileri Uretebilir. Bu sayede geleneksel sirali islem sinirlamalari asilir,

maliyet ve zaman verimliligi 6nemli dlctide artar.

Sistem Ozellikleri

Mutlak Dogruluk <3 cm(i] Koruma Sinifi IP64

Bagil Dogruluk <2 am(2] Depolama Kapasitesi 512 GB SSD
Tekrarlama Dogrulugu <2 cm(3] Port TYPE-C

Yatay/Dusey Dogruluk <0.025%4] Kontrol Yontemi Uygulama, Button
Tarama Hizi 200,000 pts/s Algilama Menzili é%%%(gg%@r:gﬁ”i
Adirlik 1.3 kg (taban, batarya ve RTK modul Yazilim Guincelleme

dahil)

Yontemi

OTA, Cevrimdisi

Batarya Kapasitesi
Kamera Sayisi
Gorsel Kamera

IMU Parametreleri
Cikis Frekansi

islem Sonrasi Tutum
Dogrulugu

2 saat[5]
4

1.3 MPx2

200 Hz

Roll/Pitch: 0.005°
Yon (Heading): 0.01°

Calisma Sicakhgi

Panoramik Kamera

Cerceve Hizi

islem Sonrasi Konum
Dogrulugu

-20°C ~ 40°C
12 MPx2

Ayarlanabilir

Yatay: 0.01 m
Dusey:0.02 m

Haritalama Yontemi

Haritalama Prensipleri

Gergek Zamanl Renkleme

Cikt1 Ozellikleri

MLF-SLAM, PPK-SLAM, RTK-SLAM, SLAM

Destekleniyor

Gercek Zamanli isleme

Destekleniyor

Renklendirilmis LAS, LiData Panoramik Gériinti imglist + JPG
Nokta Bulutu
MESH LOD-0OSGB Gaussian Splatting lisplat, ply

RTK Parametreleri

Uydu Sistemleri

Kanal Sayisi

BDS B1l, B2, B3I, B1C, B2b;
GPS L1C/A, L2C, L2P(Y), L5;
GLONASS G1, G2; Galileo
E1, ESa, ESb, E6%; QZSS
L1C/A, L2C, L5 ; SBAS L1C/A
1408

RTK Diferansiyel Protokolii NTRIP

RTK Dogrulugu

Diferansiyel Veri Formati

RTK Veri Formati

Yatay: 0.8 cm + 1 ppm
Disey: 1.5cm + 1 ppm

RTCM V3.X

Itk

[1][2] GreenValley'nin hassas test alaninda 6l¢tlmustr, bazi senaryolarda sapmalar olabilir.

[3] GNSS ile yapilan iki tarama, baglant kopmasi 100 metreyi gecmeyecek sekilde test edilmistir.

[4] Tam yatay ve disey nesnelerin (6rnegin bina duvarlari ve i¢ mekanlar) élctlmesini gerektirir.

[5] Batarya omrii 20°C'de, kamera kaydi veya RTK baglantisi olmadan test edilmistir.




Donanim
LiGrip Serisi

LiGrip 02

LiGrip 02, GreenValley International tarafindan gelistirilen yeni nesil amiral gemisi el tipi SLAM LiDAR tarayicidir.
Bu hepsi bir arada cihaz; lazer tarayici, panoramik kameralar, gérsel SLAM kameralari ve GNSS antenini entegre ederek, zaman

veya cevre sinirlamalarina bagli kalmaksizin yiiksek hassasiyetli ve tim yonla veri alimi saglar.

Uclii Kamera Kapsamasi ile Daha Etkili ve Daha lyi Veri Toplama

On, sol ve sag panoramik kameralar tam 3B kapsama sunarak
veri alimini basitlestirir, renklendirmeyi ve 3DGS kalitesini artirir.

Cift Kamerali VSLAM ile Daha Genis ve Daha Kararl Haritalama

Cift 13 MP kamera, LiDAR'In tim menzilini kapsar; tiineller ve yer alti
alanlari gibi az 6zellikli ortamlarda kararhhgr artirir.

Harita Ol¢eginde Dogruluk

GVI'nin kendi gelistirdigi coklu sensor flizyonlu SLAM teknolojisiyle /
desteklenen sistem; operatdr, cevre, glizergah veya zamandan bagimsiz
olarak 3 cm mutlak dogruluk ve 2 cm tekrarlanabilirlik saglar.

Milimetre Diizeyinde Nokta Bulutlari, Yiiksek Dogruluklu Gergeklik

Yakalama
2 mm aralikli nokta bulutu ciktisini destekleyerek, yersel lazer tarama ile karsilastirilabilir

sonuglar sunar.

Cok Yonli Uygulamalar icin Birden Fazla Konumlama Modu

LiGrip O2, farkli calisma ortamlarina uyum saglamak tzere cesitli konumlama
modlarini destekler:

e RTK-SLAM: RTK sinyalinin bulundugu alanlar igin ideal

« PPK-SLAM: RTK sinyali olmayan ortamlar i¢in uygun

e MLF-SLAM: Az 6zellikli veya 6zelliksiz ortamlar icin tasarlanmis

« SLAM: GNSS’in olmadigi ortamlar icin en iyi secenek




LiGrip

02

Sistem Parametreleri

Mutlak Dogruluk

Bagil Dogruluk
Tekrarlanabilirlik Dogruluk
Yataylik / Dikeylik

Tarama Hizi

Agirhk

Tek Pil Omrii

Cihaz Depolama Sicakligi

Pil Depolama Sicakhgi
LiDAR Sensor Parametreleri
Desteklenen Lazer Modelleri
Tarama Hizi

Goris Alani (FOV)

Giivenlik Seviyesi

Kamera Parametreleri

Kamera Sayisi
Gorsel Kameralar

IMU Parametreleri
Cikis Frekansi

Post-Processing Yonelim
Dogrulugu

Haritalama Yontemi
Haritalama Prensipleri

Gercek Zamanl Renklendirme
Output Specifications
Colored Point Cloud

MESH

Teleskopik Pole Adaptorii
Agirhk

Uyumluluk

On Tasima Kiti Parametreleri

Agirlik

Uyumluluk

< 3cml1]

<lcm(2]

< 2cm(3]

<0.015°4]

640.000 nokta/sn'ye kadar [5]
Taban ve pil ile 2.2 kg'dan hafif [7]
120 dk[8]

-40°C ~70°C

Onerilen: 22°C~30°C

XT16 XT32 XT32M2X
320.000 nokta/sn, 640.000 nokta/sn
280° (yatay)x360° (dikey)

Sinif 1 (goz gtvenli)

5

1.3 MP x2

200Hz

Roll/Pitch: 0.003°, Heading: 0.01°

MLF-SLAM, PPK-SLAM, RTK-SLAM, SLAM

Desteklenir

LAS, LIDATA

LOD-OSGB

3009

LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)

2.1 kg

LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)

Sirt Cantasi Kiti Parametreleri

Agirhk
Cift Batarya Gli¢ Gostergesi

Uyumluluk

39kg
Desteklenir

LiGrip O2 Serisi

Koruma Sinifi
Depolama Kapasitesi
Baglanti Noktasi
Kontrol Yontemi
Menzil

Yazilim Giincelleme
Calisma Sicakhigi

Glc Kaynagi

Lazer Dalga Boyu
Algilama Menzili

LiDAR Dogrulugu

Panoramik Kamera

Kare Hizi

Post-Processing Konum

Dogrulugu

Gercek Zamanli isleme

Panoramic Images

Gaussian Splatting

Desteklenen Teleskopik
Pole Capi

Dis Paket Boyutlari

Boyutlar

Hot Swap

P64

512GB SSD

TYPE-C

Uygulama / Dugme
300 m'ye kadar[6]
Cevrimdisi

-20°C ~40°C

Lityum Batarya

905 nm
120 m, 300 m

05cm

12 MP x3

Ayarlanabilir

Yatay: 0.005 m, Dikey: 0.01 m

Desteklenir

Imglist+jpg

lisplat, ply

25-255mm

560x340x160 mm

580%x303x145 mm

Desteklenir

[1] [2]: GreenValley’nin hassasiyet alaninda 6l¢llmistir; bazi senaryolarda sapmalar meydana gelebilir.

[3]: GNSS ile iki tarama; GNSS kesintisi 100 metreyi gegmemelidir.

4]: Bina duvarlari ve i¢ mekanlar gibi mutlak yatay ve dikey nesnelerin 6l¢limii gerektirir.
5]: Pil 6mrii 20 °C’de, kamera kaydi veya RTK baglantisi olmadan test edilmistir.

[
[
[6]: XT16: 320.000 nokta/sn; XT32/XT32M2X: 640.000 nokta/sn.

[7]: XT16/XT32: 2.5 kg (GNSS olmadan); XT32M2X: 2.2 kg (GNSS olmadan).
[8]: 20 °C’de, kamera kaydi veya RTK baglantisi olmadan 6lgtilmstr.

[

9]:-20 °Ciila +45 °C’de 1 aydan kisa siireli depolama; -20 °Ciila +35 °C’de 1 aydan uzun slreli depolama.



Donanim
LiGrip Serisi

LiGrip H300

Ozellikler

« 300 Metre Tarama Menzili

+ 640.000 nokta/saniye tarama hizi
« Coklu Haritalama Yontemleri: SLAM, RTK-SLAM ve PPK-SLAM

« Coklu Platform Uyumlulugu: Sirt cantasi, arac istl ve drone

montajl

- Gercek Zamanl Nokta Bulutu Veri isleme
« 8K Ylksek Cozunurlikli Panoramik Kamera

« Hafif (1.3 kg) ve Tasinabilir Tasarim

LiGrip H300 (Stirim B.00) — GreenValley International (GVI)'nin
LiGrip elde tasinabilir serisindeki en yeni yeniligiyle tanisin.

Stk ve kompakt tasarimiyla dne ¢ikan bu cihaz, hafif yapisi, kullanici
dostu araylizu ve ¢cok yonli montaj secenekleriyle dikkat ceker.
Gelismis sensorleri sayesinde LiGrip H300; elde, sirt ¢cantasinda, arag
Ustiinde veya drone ile farkli platformlarda genis alan verisini hizlica
toplayabilir.

SLAM, PPK-SLAM ve RTK-SLAM gibi c¢oklu yuksek hassasiyetli
haritalama yontemlerini destekleyerek mutlak koordinatli nokta
bulutu verisini hizlica elde etmenizi saglar.

GVI'nin kendi gelistirdigi LIDAR360 ve LiDAR360MLS yazilimlariyla
birlikte kullanildiginda, LiGrip H300; haritalama, madencilik, orman
yonetimi ve yol varlik envanteri gibi alanlardaki son asama (last-mile)

veri toplama ihtiyaclarini kolaylikla karsilar.




LiGrip H300

Sistem Parametreleri

Boyutlar 195%125%350 mm Voltaj 152V
Batarya Paketi Boyutu 134%64.6x167 mm Depolama 512GB
Ny 158 kg -
Agirhik (Eld Bat K t 5870 mAh
grriik (Elde) (tripod ve kamera dahil) atarya fapasitest m
IP Koruma Sinifi P54 Baglanti Noktalari USB, Ethernet
Stirekli Tarama Suresi Maksimum 55 dakika Tek Batarya ile Calisma Stiresi 180 mins

ic ve dis mekan uygulamalari icin genis

Calisma Ortamlari uyumluluk Calisma Sicakhig -20°C ~40°C

Cihaz Depolama Sicakligi -40°C~70°C Batarya Saklama Sicakligi ;ZZ?{%SSCHE?

LiDAR Sensor Parametreleri

Tarama Hizi 640,000 pts/s Algilama Menzili 300 metreye kadar

Menzil Dogrulugu Tcm Gorus Acisi (FOV) 280° (Yatay) x 360° (Dusey)
Kamera Parametreleri

Kamera Tipi Insta X4 GOruntla Cozunarlugu 11904x5952

Veri Formati MP4, INSV Video Cozunurlugu 7680%3840

95Xx60x55 mm

Kamera Boyutu
(1st dagilim yapisiyla birlikte)

RTK Modiilii Teknik Ozellikleri ™

Uydu Sistemi GPS+BDS+Glonass+Galileo+QZSS, 5 uydu sistemi ve 16 frekans desteklenir

RTK Dogrulugu T cm+1 ppm RTK/PPK Protokolii NTRIP
Boyutlar 97Xx71x30 mm Agirlik 190 g
GNSS Ham Veri Formati log RTK Veri Formati rtk
Uyumluluk LiGrip H300 and LiGrip H120

Haritalama Yontemi

Desteklenen Algoritmalar RTK-SLAM, PPK-SLAM, SLAM Gercek Zamanli isleme Desteklenir

Veri Sonuclan

Goreli Dogruluk <lcm Mutlak Dogruluk <5cm[3]

Nokta Bulutu Veri Format: LAZ (real-time processing), LiData (post-

processing)

[1] B58 batarya saklama sicakligi: Onerilen saklama sicakligi 22°C30°C; 20°C50°C arasi < 1 ay; -20°C40°C arasi < 3 ay; -20°C20°C arasi < 12 ay.
[2] Ayri olarak satin alinmasi gerekir.
[3] Taranan sahnedeki detay noktalarinin sayisi ne kadar fazlaysa, ¢zellik kalitesi ve nokta bulutu dogrulugu da o kadar yuksektir. YUksek hassasiyetli nokta bulutu

sonuglari elde etmek igin 6nerilen calisma yontemlerine uyulmasi tavsiye edilir.




Donanim
LiAir Serisi

LiAir X3-H

LiAir X3-H, GreenValley International tarafindan gelistirilen tictiincli nesil

iHA tabanli LIDAR sistemidir. Yeni entegre tasarimiyla dikkat ceken bu
sistem; hafif yapidaki LiDAR sensoriinii, GVI tarafindan gelistirilen
ataletsel seyrtsefer sistemini (INS), yliksek ¢ozinurltkli haritalama
kamerasini ve yerlesik bilgisayar bilesenlerini bir araya getirerek
operasyonel verimliligi Ust seviyeye tasir.

GVI'nin 6zglin algoritmasi olan AirPilot otonom ugus sistemi sayesinde,

arazi egimini takip eden gercek zamanh ugus gergeklestirebilir. Ayrica,

yine GreenValley International tarafindan gelistirilen LiGeoreference ve
LiDAR360 yazilimlari ile birlikte kullanilarak kullaniclya ugtan uca

haritalama ¢6ziim{ sunar.

Gercek Zamanh Arazi Takipli Ucus

Arazi egimini takip eden uguslar icin gercek zamanli Sayisal Yiizey Modeli (DSM) olusturularak, kisa menzilli
LiDAR sistemlerinin ylksek kot farkina sahip arazilerde veri toplama ihtiyaci karsilanir.

GNSS anteni gerektirmeyen ¢oziimii destekleyerek kurulum siirecini
basitlestirir.

Sistem DJI M300/M350RTK hava araglarina monte edildiginde harici anten kurulumu gerektirmez; buna ragmen
yuksek hassasiyetli GNSS verisi elde edilebilir. Sonrasinda yapilacak veri islemesiyle santimetre diizeyinde yiiksek
hassasiyetli nokta bulutu Uretilebilir.

Giincellenmis 26 MP haritalama kamerasi, gercek zamanl video akisi
iletimini destekler.

Kamera, GreenValley ucus kontrol yazilimina 720P/30FPS ¢6zlintrlukte gercek zamanli video iletimi saglar. Bu
sayede ucus personeli, enerji iletim hatlarinin yoniinil ve ¢evresel durumu yazilim tizerinden net bir sekilde
gorebilir; bu da hat glizergahinin incelenmesi ve degerlendirilmesinde 6nemli 6l¢lide destek sunar.

GreenValley’nin yeni tasarimi, is kalitesine odaklanilarak gelistirilmistir.

Sistem, projeye bagli olarak nokta bulutu verilerinin gercek zamanl oynatilmasini destekleyen tamamen yeni bir
arayUz tasarimi ve diizenine sahiptir. Ucus sonrasinda kullanicilar, operasyonel durumu aninda gézden gegirerek
veri biitinligiunu dogrulayabilir. Ayrica sistem, gercek zamanli gercek renkli nokta bulutu gértintilemesini de
desteklemektedir. Kullanicilar; yansima yogunlugu, yiikseklik ve gercek renk olmak lizere (g farkl gériintiileme
modu arasinda gecis yapabilir. Bu da sahada gorev yapan personelin nokta bulutu kalitesini yerinde ve etkin bir
sekilde degerlendirmesine olanak tanir.



LiAir X3-H

Sistem Parametreleri

190 m @ %10 yansiticilik

Algilama Menzili (@ 0 klx) 450 m @ %80 yansiticilik Sistem Hassasiyeti (Diisey) 5cm@70m

Boyutlar 136 X106x131 mm Tipik Ugus Hizi 5-10m/s

Agirlik 1.2kg Depolama 256 GB TF Card

Glg Tuketimi 28W Voltaj 12~24V,0.75 A @ 24 VDC
Calisma Sicakhg -20~50°C Depolama Sicakligi -30~60 °C

LiDAR Sensor Parametresi

Dalga Boyu 905 nm Lazer Sinifi Class1

Menzil Hassasiyeti 2cm (1020m) FOV 70.4° (Yatay) x4.5° (DUsey)

720,000 pts/s (Uclii Yansima

Tarama Hizi Modunda) Yansima Sayisi Uclt Yansima
Tarama Yontemi Tekrarlayan Tarama

Ataletsel Seyrisefer Sistemi (Inertial Navigation System - INS)

GNSS GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou Y6n Dogrulugu 0.038°
Egiklik Dogrulugu 0.008° IMU Veri Frekansi 200 Hz
Kamera Parametreleri

GOorlintu Sensoru APS-C Piksel Sayisi 26 MP

Odak Uzakhg: 16 mm /24 mm (Equiv. Focal Length) ~ Gorlntl Cozunarlugu 6252x4168
Yazilim

Kontrol Yazilimi

GreenValley

On isleme Yazilimi

LiGeoreference

Son isleme Yazilimi

LIDAR360 / LiPowerline (Optional)




Donanim
LiAir Serisi

LiAir X3C-H

LiAir X3C-H, kompakt yapisiyla yiksek performans sunan yeni
nesil bir IHA tabanli LiDAR sistemidir. Yeni entegre tasarimi ve
dahili yiksek ¢oztnirlikli haritalama kamerasi sayesinde; enerji
iletim hatti denetimleri, topografik haritalama, tarim ve orman
izleme gibi bircok alanda daha ytiksek verimlilik ve kolay kullanim
saglar.

Entegre Tasarim

Kullanim araylizii kompakt ve pratiktir; cikarilabilir TF kart ve optimize edilmis veri depolama modeli

sayesinde lazer ve kamera verilerinin tek dokunusla calistiriimasi ve kopyalanmasi miimkiin hale gelir.

Yeni Kamera - Ustiin Netlikte Goriintii Kalitesi Saglar

Dahili yiksek ¢ozlnurlikli haritalama kamerasi 26 megapiksele ylikseltilmistir ve bu sayede son
derece net goruntu kalitesi sunar. Bu da fotogrametri uygulamalari icin yiksek kaliteli gercek renkli
nokta bulutlari ve ortofotolarin Gretilmesini mimkin kilar. Ayrica, harici kamera araylzi sayesinde
kizilotesi kameralar ve diger kamera tirleri ayni anda sisteme entegre edilebilir; bu da LiAir X3C-H'yi

¢ok cesitli uygulamalar icin son derece esnek ve ¢cok yonlu bir ¢6ziim haline getirir.



LiAir X3C-H

Sistem Parametreleri

80 m @ %10 yansiticilik Sistem Hassasiyeti (Dlsey) 5cm@70m
Algilama Menzili 200 m @ %54 yansiticilik

300 m @ %90 yansiticilik Tipik Ugus Hizi 5-10m/s
Agirlik 1.12 kg Depolama Kapasitesi 256 GB TF Card
Calisma Voltaji 12~24V Glg Tuketimi 24 W
Calisma Sicakhig -20~50°C Depolama Sicakligi -30~60 °C
iletisim Tiri WiFi
LiDAR Sensorii Parametreleri
Dalga Boyu 905 nm Kanal Sayisi 32

Tekli Yansima: 640.000 nokta/saniye  Gorts Alani (FOV) 360° (Yatay)x40.3° (DUsey)
Tarama Hizi ikili Yansima: 1.280.000 nokta/saniye

Uclt Yansima: 1.920.000 nokta/saniye ~ Yansima Sayisi 3
Ataletsel Seyriisefer Sistemi (Inertial Navigation System)
GNSS GPS, GLONASS, Galileo, BDS Y6n Dogrulugu 0.038°
Egiklik Dogrulugu 0.008° IMU Veri Frekansi 200 Hz
Kamera Parametreleri
Piksel Sayisi 26 MP GOrlntl Cozunarlugu 6252x4168
Odak Uzakhg: 16 mm /24 mm (Equiv. Focal Length)
Yazilim

Kontrol Yazilimi

GreenValley

On Isleme Yazilimi

LiGeoreference

Son isleme Yazilimi

LIDAR360 / LiPowerline (Optional)

Uyumlu Platformlar

DJI, Freefly, etc.




Donanim
LiAir Serisi

LiAir X4

LiAir X4, GVI tarafindan gelistirilen en son nesil otonom ucus 6zellikli LiDAR veri toplama sistemidir. Bu
sistem; hafif yapili 32 kanalli lazer tarayici, ylksek hassasiyetli ataletsel seyriisefer sistemi, ylksek
¢OzlnUrliklid kamera ve yiuksek performansh bir gomill bilgi islem platformunu entegre sekilde
sunar.

Donel tarayici tasarimi sayesinde X4, tam 360 derece nokta bulutu tarama yetenegine sahiptir. GVI'nin
kendi gelistirdigi AirPilot otonom ugus algoritmasi sayesinde, sistem engelleri algilayarak tamamen
otonom sekilde bunlardan kaginabilir.

Bu yetenekler, operasyonel verimliligi ve guvenligi artirirken is glici maliyetlerini dusirerek gelecegin

akill denetim ¢ozimleri icin 6Gnemli bir arag haline getirir.

Otonom Ucus Fonksiyonu

« Hattin Ustiinden Hat Takipli Ucus

9% Hat kesisimlerini otomatik olarak algilar, bu kesisimlerden otonom

% sekilde gecis yapar. Ugus sirasinda agag engellerini gercek zamanli
olarak rapor eder ve direk/kule konumlarina ait kayitlari olusturur. Ayrica
direk ve kuleleri otomatik olarak taniyarak gértinttleme (fotograf
cekme) islemini gerceklestirir.

%P R « Hattin Yanindan Hat Takipli Ugus
- iletkenlerin RGB fotograflarini ceker, kuleleri otonom sekilde asar ve hatlar

arasinda gecisi otomatik olarak gerceklestirir.

- » Gergek Zamanli Arazi Takipli Ugus
A Arazi takipli ucus icin ger¢ek zamanli Sayisal Yikselti Modeli (DEM)
VA olusturularak, bytik kot farklarina sahip arazilerde kisa menzilli LIDAR
sistemleriyle veri toplama ihtiyaci karsilanir.

AirPilot Algoritmasi Gelistirildi - Tam Otonom Engel Tespiti ve Kacinma
Ozelligi Sunuldu

Otonom ugus sirasinda sistem, ucus rotasi tzerindeki engelleri algilayabilir ve bu engellerden
kacinmak icin otomatik olarak ylikselme veya manevra yapma yetenedine sahiptir; bu islemler icin

herhangi bir insan miidahalesine gerek yoktur.

GNSS anteni gerektirmeyen ¢6ziimii destekleyerek kurulum siirecini

basitlestirir.
Sistem, DJI M300/M350RTK hava araglarina monte edildiginde harici anten kurulumu gerektirmez; buna

ragmen yiksek hassasiyetli GNSS verisi elde edebilir. Sonrasinda yapilan veri isleme ile santimetre

diizeyinde yiksek hassasiyetli nokta bulutu Gretilebilir.



LiAir X4
Giuincellenmis 26 MP haritalama kamerasi, gercek zamanlh video akisi iletimini

destekler.
Kamera, GreenValley ucus kontrol yazilimina 720P/30FPS ¢6zlinlrlikte gercek zamanli video iletimi

saglar. Bu sayede ugus personeli, enerji iletim hatlarinin yoniini ve ¢evresindeki ortami yazilim tGizerinden
net bir sekilde gorebilir; bdylece hat glizergahinin denetimi ve degerlendirilmesi daha etkin bir sekilde
gerceklestirilir.

GreenValley’nin Yeni Tasarimi - is Kalitesine Odakh
GreenValley'nin yeni nesil sistem tasarimi, sahadaki operasyonlarin verimliligini ve veri kalitesini

artirmak amaciyla gelistirilmistir.

El Tipi Modu Destekler - Entegre Hava-Yer Operasyonlari
Opsiyonel el tipi kit, GNSS ve LiDAR SLAM algoritmalarini bir araya getirerek farkl tarama ihtiyaclarini
karsilar ve cihazin kullanim degerini en st diizeye cikarir.

Sistem Parametreleri

80 m @ %10 yansiticilik
200 m @ %54 yansiticilik
300 m @ %90 yansiticilik

Algilama Menzili Sistem Hassasiyeti (Disey) <5cm@ 100 m

Tipik Ugus Hizi 5-10m/s Depolama 256 GB TF Kart + 512 GB Dahili SSD
Agirlik 144 kg Boyutlar 210x120x183 mm

Voltaj 12~28V GUg Tuketimi 31W

Calisma Sicakhgi -20~50°C Depolama Sicakligi -30~60 °C

Lazer Sensorii Parametreleri

Dalga Boyu 905 nm Kanal Sayisi 32

Lazer Sinifi Sinif 1 (gozle bakildiginda guvenli) Goris Alani (FOV) 360° (Yatay)x40.3° (Dusey)
Tarama Hizi 1,920,000 pts/s (Uclti Yansima) Yansima Sayisi 3

Ataletsel Seyriisefer Sistemi (Inertial Navigation System)

GNSS GPS, GLONASS, Galileo, BDS Yonelme Hassasiyeti 0.038°

Konumlama Hassasiyeti 0.008° IMU Veri Frekansi 200 Hz

Kamera Parametreleri

Piksel Sayisi 26 MP Odak Uzunlugu 16 mm / 24 mm (Equiv. Focal Length)
Cozundrlik 6252x4168

Yazilim

Kontrol Yazilimi GreenValley On isleme Yazilimi LiGeoreference

Veri isleme Yazilimi

LiIDAR360 / LiPowerline (Optional)




Hardware
LiAir Series

LiAir H600

LiAir H600, GVI tarafindan gelistirilen yeni nesil, hafif ve orta menzilli
bir LIDAR tarama sistemidir.

Kompakt yapida haritalama sinifi LiDAR, GVI'ye ait yuksek hassasiyetli
ataletsel seyriisefer sistemi ve vyiksek ¢ozinurlikli haritalama
kamerasini entegre sekilde sunar.

Sadece 1.3 kg agirhgindaki bu hafif sistem, 750 metreye kadar 6l¢im
menziline sahiptir.

Klclk sinif doner kanatli (multikopter) ve sabit kanatli hava araclarina
kolayca entegre edilebilir;, bu da ucus siresini ve operasyonel
verimliligi dnemli 6lclide artirir.

GreenValley ucus kontrol uygulamasi ve LiDAR360 / LiPowerline veri
isleme yazilimi ile birlikte kullanildiginda, enerji iletim hatti denetimi,
orman kaynaklari haritalama ve afet durumlarinda hizli miidahale gibi

uygulamalar icin verimli ve entegre bir ¢6ziim sunar.

Yiiksek Hassasiyetli Haritalama LiDAR'1 - Ustiin Nokta Bulutu Kalitesi

Haritalama sinifi tek hatli LiDAR ile entegre edilen sistem, 200 metre operasyonel irtifada 5 cm’den daha iyi
yukseklik dogrulugu ve 3 cm’den daha ince nokta bulutu kalinligi elde eder. Kii¢lik nokta ¢apina ve yogun lazer
darbe enerjisine sahip lazer modiili, yedi yansimaya kadar destek sunar. Bu sayede, yogun bitki 6rtlistini etkili
sekilde delerek altindaki arazi verilerini eksiksiz bir bicimde yakalayabilir. Sistem ayrica 550 kHz'e kadar lazer atim
frekansi, 80° yatay goris agisi ve 200 metre irtifada 350 metreden genis etkili tarama alani saglayarak, yliksek

¢6zUnUrlikla ve kapsamli veri toplama performansi sunar.

Calisma parametrelerinin uyarlanabilir sekilde yapilandirilmasi, nokta
bulutunun daha homojen dagilmasini saglar.

Ucus yuksekligi, veri frekansi ve enerji ayarlari icin 7 farkli yapilandirma seceneg@i sunan sistem, farkl arazi
kosullarina gore tarama hizini uyarlanabilir sekilde ayarlayabilir. Bu sayede c¢izgi araligi ve nokta araligi sabit
tutularak, nokta bulutunun her bélgede homojen dagilmasi saglanir. Boylece nesnelerin 3D mekansal 6zellikleri

daha dogru sekilde korunur ve yiuksek kaliteli veri Gretimi elde edilir.

Akilli Ucus Kontrol Modu

Ucus yuksekligini akilli sekilde algilayabilen sistem, veri toplamayi havadayken otomatik olarak baslatir ve yere iniste
otomatik olarak durdurur. Bu 6zellik, taranan alanin bitlinligiini garanti altina alirken, gereksiz veri fazlaligini en
aza indirerek daha verimli bir veri isleme siireci saglar.



LiAir H600

Giincellenen 26 MP kamera, gercek zamanli video aktarimini destekler.
Entegre 26 MP yiiksek ¢oziinlrlikli haritalama kamerasi, 200 metre irtifadan 4.7 cm ¢oéziindrlikte gorinti alabilir.
720P/30FPS gercek zamanli video aktarimini destekleyerek operatorlerin calisma alanini anlik olarak izlemesini ve

sahadaki operasyonlari daha iyi kontrol etmesini saglar.

GNSS anten gerektirmeyen ¢6ziimii destekler, bu sayede kurulum siirecini
basitlestirir.

Sistem DJI M300/M350RTK hava araglarina monte edildiginde harici anten kurulumuna gerek kalmaz; buna ragmen
yuksek hassasiyetli GNSS verisi toplayabilir. Ardindan yapilan post-process islemleriyle santimetre diizeyinde

hassasiyet sunan nokta bulutu Uretilebilir.

GreenValley Ucus Asistani destegi ile uyumludur.
Cihazin ¢alisma durumu takibi, sistem parametrelerinin yapilandiriimasi, 3D nokta bulutunun ve kamera

gorintlsitiniin gercek zamanl olarak izlenmesi desteklenir. Bu sayede veri biitiinliigl ve ekipman durumu anlik
olarak dogrulanabilir; olasi sorunlar sahada hizla tespit edilerek verimsiz operasyonlar ve veri tekrarlari nlenir.

Boylece saha calismalari daha giivenli ve kontrolll sekilde yuratalir.

Sistem Parametreleri

Sistem Hassasiyeti (Dlsey) +5cm @ 200 m Agirlik 13kg

Boyutlar 179x114x127.2 mm Depolama 256 GBTF Card

G Tuketimi Yaklasik 50 W Voltaje 14~24V, 234 A@ 24 VDC
iletisim WiFi / USB-C Galisma Sicakhigi -20~50 °C

IP Koruma Sinifi P64 Depolama Sicakligi -20~50°C

Lazer Sensor Parametreleri
267 m @ %10 yansiticilik

Dalga Boyu 1535 nm Algilama Menzili

750 m @ %80 yansiticilik
Gorus Alani (FOV) 80° Tekrarlanabilirlik Dogrulugu 5 mm @ 100 m
Yansima Sayisi Sinirsiz Dalga Formu Yansimalari Tarama Hizi 100,000~550,000 pts/s

Ataletsel Seyriisefer Sistemi (Inertial Navigation System)

GNSS GPS, GLONASS, Galileo, BDS Azimut Dogrulugu 0.019°

IMU Veri Frekansi 500 Hz Yonelim Dogrulugu 0.006°

Kamera Parametreleri

Piksel 26 MP Odak Uzakhgi 16 mm / 24 mm ( Equiv. Focal Length)

GOrlintl Cozunarluga 6252x4168

Yazilim
Kontrol Yazilmi GreenValley APP On isleme LiGeoreference
Son Isleme LIDAR360 / LiPowerline (Optional)

[1]1 Not: Maksimum yansima sayisi teorik bir degerdir; yalnizca belirli kosullar altinda elde edilebilir ve gercek test senaryolarina bagli olarak degisiklik gosterebilir.




Donanim
LiAir Serisi

LiAir H800

LiAir H800, GVI tarafindan gelistirilen yeni nesil, orta-uzun
menzilli bir IHA LiDAR sistemidir. Hafif yapili LIDAR {nitesi,
GVI tarafindan gelistirilen ataletsel seyriisefer sistemi ve
dahili ylksek ¢ozlnirliklG haritalama kamerasini entegre
eden bu sistem, hem tasinabilirlik hem de uzun menzil
avantajlarini bir arada sunar. GreenValley App ucus kontrol
yazilimi ve LiGeoreference veri isleme yazilimi ile birlikte
calisarak enerji hatti denetimi, orman izleme, acil durum ve

afet degerlendirme gibi uygulamalarda verimli ve entegre bir

¢6zim saglar.

Hafif ve Uzun Menzilli Tasarim

Hafif yapili LIDAR sensoru ile entegre edilen sistemin toplam agirhdi 2,25 kg'dir ve DJI M300/M350 RTK
platformlariyla kullanilabilir. 2000 kHz veri frekansi sayesinde maksimum 1000 metreye kadar 6lglim
yapilabilir. Sinirsiz dalga formu yansimasi destediyle, yogun bitki 6rtlsiine sahip alanlarda dahi eksiksiz

arazi verisi elde edilebilir.

Yiiksek Verimlilik ve Yiiksek Hassasiyet
100° yatay goris acisina sahip sistem, 200 metre ucus irtifasinda tek geciste 450 metreden genis bir
tarama bandi elde eder. 3 mm tekrarli menzil dogrulugu sunan LiAir H800, ayni zamanda 200 m irtifada

dusey konumlandirma hatasini 5 cm’nin altinda tutarak yuksek hassasiyetli 6lciim saglar.

Uyarlanabilir Tarama Hizi, Daha Homojen Nokta Bulutu Dagilimi

Ucus yuksekligi, veri frekansi ve enerji ayarlar icin 9 farkli yapilandirma sunan sistem, tarama hizini
otomatik olarak ayarlayabilir. Bu sayede farkli 6lciim alanlarinda ¢izgi araligi ve nokta yogunlugu tutarli
sekilde korunur. Boylece nokta bulutu daha homojen dagilir ve nesnelerin 3B mekansal 6zellikleri daha

yuksek dogrulukla elde edilir.



LiAir H800

Dahili Kamera, Ultra Net Goriintii Kalitesi

Sisteme entegre edilmis 26 megapiksel yliksek ¢6zliniirlikli haritalama kamerasi, 200 metre irtifadan
4.7 cm ¢ozlinlrlikte gorintiler elde edebilir. Bu sayede ytiksek kaliteli renkli nokta bulutlar Gretilebilir

ve haritalama UrUnlerinin Uretim gereksinimleri karsilanir.

Akilli Ugus Kontrol Modu
Ucus irtifasini akillica algilayan sistem, havadayken veri toplamayi otomatik olarak baslatir ve yere iniste
otomatik olarak durdurur. Bu sayede 6l¢iilen alanin biitiinligu korunurken, gereksiz veri tekrar en aza

indirilir ve islem verimliligi artirilir.
GreenValley Flight Assistant Destegi
GreenValley App, durum izleme, cihaz parametrelerinin ayarlanmasi ve 3D gercek zamanli nokta

bulutu goériintileme destedi sunar. Uygulamanin sade ve kullanici dostu arayliz tasarimi, daha kolay

ve verimli bir ugus deneyimi saglar.

Sistem Parametreleri

3350 m @ %10 yansiticilik
Algilama Menzili 790 m @ %50 yansiticilik Boyutlar 249x102x163.3 mm
1000 m @ %80 yansiticilik

Agirlik 2.25kg Sistem Dogrulugu (Diisey) +5cm

Voltaj 18~24V Depolama 256 GB TF Card
Giic Tuketimi 61W iletisim WiFi
Depolama Sicakligi -30~60 °C Calisma Sicakhg -20~50°C

LiDAR Sensor Parametreleri

Dalga Boyu 1535nm Tekrarlanabilirlik Dogrulugu 3mm@ 100 m
Gorus Acisi (FOV) 100° Tarama Hizi 100,000~2,000,000 pts/s
Yansima Sayisi Sinirsiz dalga formu yansimasf'

Ataletsel Seyrisefer Sistemi (Inertial Navigation System)

GNSS GPS, GLONASS, Galileo, BDS Azimut Dogrulugu 0.019°

IMU Veri Frekansi 1000 Hz Yonelim Dogrulugu 0.006°

Kamera Parametreleri

Piksel 26 MP Odak Uzakhgi 16 mm / 24 mm (Esdeger odak uzaklig)
Gorlntu Cozunarlugu 6252x4168

Yazilim

Kontrol Yazilimi GreenValley On isleme Yazilimi LiGeoreference

Son isleme LIDAR360 / LiPowerline (Optional)

[1] Teorik maksimum yansima sayisi yalnizca belirli kosullar altinda elde edilebilir ve gercek test senaryosu ile sinirlidir.




Donanim
LiBackpack Serisi

LiBackpack DGC50H

LiBackpack DGC50H sirt tipi LiDAR tarama sistemi, LiBackpack drin
serisinin gelistirilmis versiyonudur. Bu sistem, yatay ve disey yonlerde
daha uzun menzilli bir LiDAR sensori, gelistirilmis ataletsel navigasyon
sistemi ve Ozellestirilmis bataryalarla donatilmistir. GNSS ve SLAM
teknolojilerini bir araya getirerek, tarama ortaminda GNSS sinyali olup
olmamasina bakilmaksizin, tarama menzili icerisinde ylksek hassasiyetli 3B
nokta bulutu verisi elde edebilir. Zarif tasarimiyla verimliligi ikiye katlar!

LiBackpack DGC50H, enerji iletim hatti denetimi, orman envanteri,

madencilik 6l¢imi, yer alti alan veri toplama, bina cephe 6l¢imi, BIM

uygulamalari ve daha bircok alanda kullanilabilir.

5.7K Zaman Atlamali Cekim — Mikro Detaylarda Bile Ustiin Netlik, iki Kat
Verimlilik
Yiksek ¢cozunurlikli panoramik kamera ile donatilmistir ve 5.7K zaman atlamali cekimi destekler;

panoramik goriintiler daha net ve daha gercege yakindir. Video boyutu dnceki nesil sirt tipi cihaza
kiyasla %30-40 oraninda azaltilmis, video kopyalama ve donustirme suresi ise 20 kata kadar kisaltilmistir.

Yiksek Nokta Yogunlugu ile Daha Detayli Veri Gorsellestirmesi
Cift lazer basligi sayesinde saniyede 640.000 noktaya kadar tarama frekansi elde edilir.

Yiiksek Hassasiyet, Ustiin Verimlilik

LiBackpack DGC50H, sanal baz istasyonu veya kendi kurulan bir baz istasyonu ile eslestirildiginde,
dogrudan mutlak koordinatlara sahip nokta bulutu verisi elde edebilir.

120 metreye kadar lazer menzili ve 2,5 saatlik batarya émrii ile sadece 30 dakikada 20.000 m? alani
Olcebilir.

5 cm’den daha iyi mutlak dogrulukla lazer nokta bulutu verisi Uretebilir; bu sayede ytksek hassasiyetli
haritalama ve 6l¢me ihtiyaclarini karsilar.

Tasinmasi Kolay Hafif Tasarim

Ergonomik olarak tasarlanmis yapisi sayesinde yalnizca 8.6 kg agirhdindadir. Hafif ve tasinabilir
olmasi, daha esnek ve rahat bir kullanim saglar.



LiBackpack DGC50H

Gercek Zamanli isleme, Aninda Kullanima Hazir Veri Aktarimi

Toplanan hedef nokta bulutu verileri, mobil telefonlar/tabletler gibi tasinabilir cihazlarda gercek zamanli
senkronize goruntllenmeyi destekler. Cevrim ici dongl kapama ve optimizasyon islemlerini destekler;

tarama sonrasinda ise gercek zamanli nokta bulutu verisi ve hareket izlerini disa aktarabilir.

Zahmetsiz Kullanim, Maksimum Kontrol

LiDAR360MLS yazilimi sayesinde, tarama sonrasi tek tiklamayla ylksek hassasiyetli renkli nokta bulutu

ve panoramik goruntuler kolayca olusturulabilir.

Sonuclar dogrudan LiDAR360MLS ve LiDAR360 yazilimlarina aktarilabilir.

LiDAR360MLS ve LiDAR360 yazilimlariyla entegre calisarak;
kentsel yol envanteri, vaziyet plani ¢izimi, kot dlciim, bireysel agac ayrimi, maden ve madara haritalama

gibi bircok uygulamanin gerceklestirilmesini saglar.

Sistem Parametreleri

Boyutlar 1135x318x315 mm (genisletilmis)

960x318x315 mm (kapall) Tarama Hizi 640,000 pts/s (Tek yansimalr)
Dogruluk Tcm Depolama 512 GB
Agirlik (bataryasiz) 8.6kg Giic Tiiketimi 50 W
Calisma Modu Sirt tipi tarayici
LiDAR Sensor Parametreleri
Kanal Sayisi 16 Gorus Acist (FOV) Yatay: 360°, Dusey: 180° (-90°~90°)
Yansima Sayis 2 Menzil Dogrulugu +1cm
Sensor Sayisl 2
GNSS
GPS: L1 C/A, L1C, L2C, L2P, L5
) ) GLONASS: L1 C/A, L2C, L2P, L3, L5 . -
Uydu Sistemleri Galileo: E1. E5a. E5b. E5 AItBOC. E6 Pozisyonlama Hassasiyeti 1 cm+1 ppm
BeiDou: B1, B2
Kamera Parametreleri
Video Cozintrligu 5760x2880 Kayit Yontemi Time-lapse: 2 s/frame

Goris Agist (FOV) 360° panoramik Piksel Sayisi 18 MP




Donanim
LiMobile Serisi

LiMobile M2

LiMobile M2, uygun maliyetli bir mobil lazer tarama (MLS)
sistemidir. Biri 30° aciyla egimli, digeri yatay konumlandirilmis iki
LIDAR sensorid ile donatilmistir. Sisteme entegre edilen
Ladybug5+ panoramik kamera sayesinde, karayolu ve ¢evresinin
ylUksek hassasiyetle 3 boyutlu haritalanmasi saglanir. GPS
sinyalinin zayif veya hi¢ bulunmadigi alanlarda dahi, lazer tabanli
SLAM teknolojisi sayesinde hassas tarama vyapilabilir. Coklu
genisletme arayuzleri sayesinde farkli ara¢ tiplerine kolayca
entegre edilebilir. GVI tarafindan gelistirilen LiDAR360MLS
yazilimi ile birlikte kullanildiginda, verilerin islenmesinden
sektorel ciktilara kadar wuctan wuca c¢o6zimler sunar. Yol
varliklarinin tespiti, sehir ici enerji dagitim hatlarinin analizi,
kentsel aga¢ envanteri olusturma ve akilli ulasim gibi pek cok

uygulama alaninda etkin ¢éztimler saglar.

Zorlu Senaryolari Kolayca Yonetir Yiiksek Entegrasyon, Esnek Kurulum imkani

Sistem; GNSS, IMU, DMI ve LiDAR SLAM Entegre donanim, hizli sokme-takma tasarimiyla kolayca
teknolojilerini entegre ederek karmasik senaryolari  kurulup kaldirilabilir.

kolaylkla yonetebilir. GNSS sinyalinin bulunmadigi Farkli projelerin ihtiyaclarina uyum saglamak amaciyla,
alanlarda bile gercek diinya ortamlarinin hassas 3D 6nceden tanimlanmis yedi farkli montaj acgisi (0°, £15°,
yeniden yapilandirmasini basariyla gerceklestirebilir. ~ +30°, +45°) arasindan esnek se¢im yapilabilir.

Aninda Goriintiileme, Tam Kontrol Genisletme Secenekleriyle Esnek Kullanim

Yeni  tasarlanan  veri toplama uygulamasi,  Harici gli¢ kaynagi destegi sayesinde verimli ve
yonlendirmeli bir kullanim sureci sunar. Gercek  kesintisiz calisma imkani sunar.

zamanh veri ve konum takibi sayesinde tim kritik

bilgilere kolayca erisim saglanir ve operasyonlar daha

kontrolli bir sekilde yirutilar.

Zengin Genisletme Secenekleri Cok Sektorlii Uygulamalar
Sistem; opsiyonel yol ylizeyi kamerasi, 6n kamera, DMI ve LiDAR360MLS yazilimiyla entegre calisan sistem, ugtan
diger harici sensérlerle uyumludur. uca veri isleme ve sonug Uretimi saglar.

Karayolu varlik envanteri ¢ikarimi, kentsel elektrik
dagitim hatlarinin analizi, sehir ici aga¢ yonetimi, akill
ulasim sistemleri gibi bircok alanda etkin sekilde
kullanilabilir.

Yol ylizeyi kamerasi, asfalt ve zemin detaylarinin analizini
saglarken; on kamera ylksek c¢ozunirlGklG trafik isareti
goriintileri sunar.

DMI (Mesafe Olciim Unitesi) ise uydu sinyallerinin zayif ya
da kesildigi durumlarda konumlama sistemine destek
olarak genel sistem kararlihgini artirir.



LiMobile M2

Sistem Parametreleri
Boyutlar

Tavan Rafi Boyutlari
Galisma Suresi

Depolama

Calisma Sicakhigi

Gug Tuketimi (Tipik)

Glc¢ Tuketimi (Maksimum)

LiDAR Sensor Parametreleri

Lazer

Gorus Acisi (Dikey)
Tarama Hizi

Kamera Parametreleri

Piksel

Maksimum Kare Hizi
GOrlintl Cozunurliugl
Sensor Tipi

Tetikleme Modu

508.5%263x531.5 mm

730%350x95 mm

XT32M2X
40.3° (-20.8° to +19.5%)

1,280,000 pts/s (Dual Return)

Ladybug5+

30 MP (5 MPx6 Sensors)
10 FPS

8192x4096

CMOS

Zaman / Mesafe Tetiklemeli

Agirlik

Tavan Rafi Agirhg
Port

Batarya Kapasitesi
IP Koruma Sinifi
Guig Girisi Voltaji

Araylz Baglantisi

Menzil Hassasiyeti
GOrus Acisi (Yatay)

Algilama Menzili

Ladybugé (Opsiyonel)
72 MP (12 MPx6 Sensors )
5FPS

12288x6144

CMOS

Zaman / Mesafe Tetiklemeli

14 kg

175 kg

LAN, ODO
6000 mAhx6
IP65

24 V-DC

Wi-Fi / Ethernet

+1cm
360°

0.05 to 300 m

Yol / On Kamera (Opsiyonel)

24 MP (12 MPx2 Sensors)

5 FPS (4096x2160)
3 FPS (4096x3000)

4096x3000

CMOS

Zaman / Mesafe Tetiklemeli

Gug Tuketimi Maksimum 13 W Maksimum 13 W 3.0W@ 12VDC
Konumlandirma ve Yonelim Sistemi Parametreleri
GNSS Sistemi GPS; GLONASS; GALILEO; BEIDOU; IMU Giincelleme Frekansi 100 Hz
QZSS; SBAS
Mekanik DMI (Opsiyonel) Yol uygulamalari icin mekanik tekerlek odometresi.
Yatay: 0.01 m Yatma / Egilme Hassasiyeti (RMS 1(5)m 0.01°
Pozisyon Hassasiyeti (RMS 10)™
Diisey: 0.02 m Yonelim Hassasiyeti (RMS 10)[1] 0.04°
Veri Sonuclari
Bagil Hassasiyet [2] <2cm Mutlak Hassasiyet ~ * <5cm
Nokta Bulutu Veri Formati LAS, LAZ, LiData
Yazilim
Veri Toplama GreenValley APP
On isleme LiIDAR360MLS-Geo Module Son isleme LIDAR360MLS (Opsiyonel)

[1] PPK performansi agik gokytzine sahip GNSS ortaminda olctilmastar.
[2] Hassasiyet, GVI'ye ait 6zel bir kalibrasyon sahasinda, 40 km/s ara¢ hizi ve LIDAR360MLS yazilimi kullanilarak olctlmustdr. Farkl calisma kosullarinda dogruluk

degiskenlik gosterebilir; 1utfen gercek kullanim durumuna goére degerlendirin.



Donanim
LiMobile Serisi

LiMobile M2 Ultra

LiMobile M2 Ultra, GreenValley International (GVI) tarafindan
gelistirilen ylksek hassasiyetli, haritacilik sinifi bir mobil lazer
tarama sistemidir. Sistem; uzun menzilli ytiksek hassasiyetli LiDAR,
GNSS/INS entegre navigasyon sistemi, cok kanalli SLAM LiDAR ve
yuksek ¢ozinurlikli panoramik kamerayr entegre sekilde sunar.
Cesitli arag modellerine monte edilebilen sistem, coklu genisletme
arayuzleri ile farkh projelere kolayca uyarlanabilir. GVI'nin kendi
gelistirdigi LIDAR360MLS yazilimi ile birlikte calisarak, yol bakim

ve onarimi, yol genisletme ve yenileme, yol varliklarinin ¢ikarimi,

akilh ulasim, yuksek hassasiyetli haritalar ve dijital ikiz gibi

uygulama alanlarinda ug¢tan uca veri isleme ve endustriyel sonuc

Uretme yetenegi saglar.

Yiiksek Hassasiyet

Sistem; GNSS, IMU, DMI ve LiDAR SLAM teknolojilerini bir
arada kullanarak karmasik calisma kosullarini kolaylikla
yonetebilir, GPS sinyalinin yetersiz oldugu alanlarda bile
gercek dinyanin 3D modellemesini ylksek dogrulukla
gerceklestirebilir. Milimetre seviyesinde hassasiyet sunan
LiDAR ile entegre sekilde calisan sistem, santimetre
diizeyinde Ol¢lim hassasiyetine ulasir.

Uzun Sureli Glig, Kesintisiz Calisma

Harici glic kaynagi destegi sayesinde verimli ve kesintisiz
calisma saglar.

Yiiksek Entegrasyon, Esnek Kurulum
Hizli sok-tak tasarimina sahip entegre ekipman, sistemin
kolayca monte edilip sokilmesini saglar. Farkli proje
ihtiyaclarini karsilamak Gzere 0°, £15°, £30° ve +45° olmak
Uzere yedi farkli montaj acisi esnek sekilde secilebilir.

Zengin Genisletme Secenekleri

Sistem, opsiyonel yol ylizeyi kamerasi, 6n kamera, DMI ve
diger harici sensorlerle uyumludur. Yol ylizeyi kamerasi, yol
kaplamasinin detayl analizini saglarken; 6n kamera, trafik
isaretlerini ylksek ¢ozlnurlikte kaydeder. DMI ise uydu
sinyallerinin engellendigi veya bulunmadigi durumlarda
sisteme destek saglayarak genel kararliligi artirir.

Aninda Gorsel, Tam Kontrol

Yeni tasarlanmis veri toplama uygulamasi, yonlendirmeli
bir kullanim sireci sunar. Bu sayede veriler ve konum
gercek zamanli olarak izlenebilir; tim kritik bilgilere kolayca
erisim saglanir.

Cok Sektorlii Uygulamalar

Yol bakim calismalari, yol genisletme ve yeniden
yapilandirma projeleri, yol varhklarinin ¢ikarimi, akilh
ulasim sistemleri, yiiksek hassasiyetli haritalar, dijital ikiz
uygulamalari ve daha bircok alanda yaygin olarak
kullanilmaktadir.



LiMobile M2 Ultra

Sistem Parametreleri

Boyutlar 554%230%547 mm Agirlik 18 kg
Tavan Unitesi Boyutu 730%350x95 mm Tavan Unitesi Agirligi 17.5 kg
Depolama 1TBx2 Batarya Kapasitesi 6000 mAhx6
Galisma Suresi >3h Port LAN, ODO
Calisma Sicakhg -10°C~40°C Koruma Sinifi (IP) IP65
Guig Tuketimi (Tipik) 120 W Guig Girisi Voltaji 24 V-DC
Glc¢ Tuketimi (Maksimum) 150 W Arayliz Baglantisi Wi-Fi / Ethernet
LiDAR Sensor Parametreleri
Dogruluk 5mm Hassasiyet 3mm
Saniyede 10 - 250 devir, 10 - 250 )
Tarama Hizi tarama/saniye esdegeri GoOrus Acisi (FOV) 360°
Lazer Darbe Tekrarlama Hizi 300 kHz 500 kHz 1000 kHz 1250 kHz 1500 kHz 1800 kHz
Maksimum menzil, yansima
orani = %10 170 m 130m 85m 85m 85m 85m
Maksimum menzil, yansima
475 m 370 m 235m 235m 235m 235m
orani = %80
Kamera Parametreleri
Ladybug5+ Ladybug6 (Opsiyonel) Zemin / On Kamera (Opsiyonel)

Piksel

Maks. Kare Hizi
Gorlintu Cozunarligu
Sensor Tipi

Tetikleme Modu

30 MP (5 MPx6 Sensors)

10 FPS

8192x4096

CMOS

Zaman / Mesafe Tetikleme

72 MP (12 MPx6 Sensors)

5FPS

12288x6144

CMOS

Zaman / Mesafe Tetikleme

24 MP (12 MPx2 Sensors)

5 FPS (4096x2160)
3 FPS (4096x3000)

4096x3000

CMOS

Zaman / Mesafe Tetikleme

Gl Tuketimi Maksimum 13 W Maksimum 13 W 3.0W@ 12 VDC
Konumlandirma ve Yonelim Sistem Parametreleri
GNSS Sistemi GPS; GLONASS; GALILEO BEIDOU; ) vieri Frekansi 100 Hz
QZSS; SBAS
Mekanik DMI (Opsiyonel) Mekanik Tekerlek Odometresi (Yol uygulamalart igin).
Yatay: 0.01 m Yatma / Egilme Hassasiyeti (RMS LI”c) 0.015°
Konum Dogrulugu (RMS 10) ™
Dusey: 0.02 m Yon Dogrulugu (RMS 10)[1] 001°
Veri Cikisi
Mutlak Dogruluk = <3cm Nokta Bulutu Formati LAS, LAZ, LiData

Yazilim

Veri Toplama

On isleme

GreenValley APP

LIDAR360MLS-Geo Module

[1] PPK performansi agik gokytiztine sahip GNSS ortaminda ol¢ulmustar.

[2] Bu dogruluk, GVI'nin 6zel bir kalibrasyon alaninda, 40 km/s arag hizi ve LIDAR360MLS yazilimi ile lctimustdr. Gergek kullanimda gevresel kosullara bagli olarak

farklilik gésterebilir

Son isleme

LiDAR360MLS (Opsiyonel)




A Donanim
LiPod Serisi

LiPod P1

3D LiDAR Tarayici

LiPod P1 3D Lazer Tarayici, GreenValley International (GVI)
tarafindan gelistirilen ylksek hassasiyetli ve uzun menzilli bir
tarayiadir. Zorlu ve karmasik ortamlarda dahi yuksek dogrulukta
nokta bulutu verisi toplama gorevlerini kolaylikla yerine getirir. Tam
otomatik ve yari otomatik hizalama algoritmalarini bir araya getiren
bu tarayici, hizli veri tarama ve haritaya kayit islemlerini mimkdin

kilarak kullaniciya yepyeni bir tarayici deneyimi sunar.

Ozellikler

« Uzun Olciim Mesafesi: 600 metreye kadar

» Yiksek Hassasiyet: 100 metre mesafede 5 mm dogruluk

» Yiksek Hiz: Her 10 metrede 6 mm nokta araligiyla tarama; nokta bulutu sadece 100 saniyede renklendirilebilir

« Akilli Kayit: 0 hedefle, 75 istasyonda otomatik eslestirme sadece 58 dakikada tamamlanir

« Genis Kullanim Alani: LIDAR360 veya LiDAR360MLS yazilimlariyla birlikte kullanildiginda ¢ok cesitli sektorlerde etkili

¢ozlimler sunar

Teknik Ozellikler

Adirlik 5.3 kg (pil dahil) Tarama Teknolojisi Darbeli Hassas Tarama
Lazer Sinifi 1 Menzil 600 metre (%90 yansiticil ylzeylerde)
Menzil Dogrulugu 5Smm@100m Tarama Hizi 1,200,000 pts/sec
Agisal Coziinurlik 0.001° (Yatay/Diisey.) Tarama Goriis Acisi (FOV) 360° (H.) &300° (V)
Lazer Isini Dagilimi 0.3 mrad Veri Depolama 256 GB USB Drive
Fotograf CBziinurlugu Dahili 24.6 MP (2 x 123 MP sensr) Toplam Yakalama Pikseli > 100 MP
el Sisterni Telafi Aralig: £10° Giic Tiiketimi W
Cozintirlik: 0.001° Pil Sresi ~4h
Calisma Sicakhgi -20°C ~60°C -35°C ~70°C

Depolama Sicakligi

Koruma Sinifi P54 5In¢ 720x1280 dokunmatik ekran

Ekran




LiPod P1

Uygulamalar

Elektrik iletim hatlarinin ucusa yasak bolgelerinde  Trafo merkezlerinin yiiksek hassasiyetli modellenmesi
hassas tarama ve taranmasi

Orman arazisinin tamamen otomatik Agac tarama etkisi /
eslestirilmesi gorunimii

ic mekan tarama ve modelleme Duvar diizl{igii tarama ve denetimi



Yazilim
LiDAR360

LIDAR360

LiDAR360, GreenValley International (GVI) tarafindan gelistirilen bir nokta bulutu

isleme ve sektor uygulama yazilimidir. 700'Un Uzerinde kapsamli ve akilli araca ’f\ \
sahip olan bu yazilim; arazi haritalama, ormancilik envanteri, maden givenligi, 3D LiD R360
gercek sahne modelleme, mihendislik 6lcme ve tasarim, jeolojik afet \v/

degerlendirmesi ve eneriji iletim hatti denetimi gibi bircok sektorel uygulamayi

e @ « Yiiksek Hacimli Veri isleme
.. o Cok Kaynakli Veri Birlestirme

o Tek Tikla isleme

destekler.

. « Genis Uygulama Alani
o Ugtan Uca (Tek Noktadan) C6ziim
e CPU & GPU ile Yuksek Performansh

Hesaplama

Point Cloud

Ciose 3
] LiDAR360
! I 1
. —, «D

is Akisi Otomasyonu
Tum islemleri tek tikla tamamlayarak yiiksek hassasiyetli sonuglar sunar.

Toplu islem

Yazilimdaki islevleri diizenleyerek kendi veri isleme adimlarinizi olusturabilir ve ¢ok sayida veriyi ayni anda
isleyebilirsiniz.

islemler, yazimi acmadan otomatik olarak komut dosyalari (script) ile calistinlabilir.

Ag Giiciiyle Hizlandinlmis islem

Ayni agdaki bilgisayarlari birlestirerek bliylk verileri cok daha hizli isleyin.

Ag Tabanl islem Verimliligi

Cihaz Yapilandirmasi Fonksiyon Veri Boyutu Paralel islem Birimi Sayisi Verimlilik Artisi
Havada Asili Noktalari 3 123%

Sistem: Siniflandir 15GE 4 137%

Windows 10 ’

CPU: N

11. Nesil Intel i7 Yumusatma + Alt 4 168%

GPU: Orrlek\eme + Aykiri . 30GB 5 278%

NVIDIA RTX Degerleri Kaldirma + Zemin

3050 Noktalarini Siniflandirma 6 375%




LIDAR360

On islem (Preprocessing)

Yer degistirme, yoriinge ve lazer kaynakli hatalari otomatik olarak gidererek nokta bulutu kalitesini artirir. Hedef
tanima ile kontrol noktalarini nokta bulutuyla eslestirir, tek tiklamayla dogrulama saglar. Nokta bulutu, model ve
vektor verilerinin coklu kaynakli birlestirilmesi icin otomatik veya etkilesimli kayit destegi sunar. Ozel koordinat
sistemi tanimlama, déntisim hesaplama ve kontrol noktasi diizeltme araglarini icerir.

Nesne Siniflandirma ve Kontur Cikarma
Nokta bulutlari Gzerinde 32 farkli nesne tipini (zemin, bina, bitki 6rttist vb.) tek tiklamayla siniflandirir.
Yari otomatik siniflandirma igin SAM modeli entegredir; bu sayede nesne tanima ve kontur ¢ikarimi kolayca
yapilabilir. Ozel derin 6grenme destegi sayesinde her tiirli nesne tiirii icin siniflandirma ve kontur cikarimi
yapilabilir, farkli sektor ihtiyaglarina uyarlanabilir.
Ayrica, gorintuler Gzerinden ¢oklu vektorel kontur ¢ikarmak Gizere yapay zeka modelleri egitilebilir.

Vektor Diizenleme
Farkli veri formatlariyla uyumlu olup, CAD/GIS verileriyle sorunsuz entegre calisir.
2D/3D vektorel ¢izim, akilli 6znitelik ¢ikarimi ve CBS analizi icin 50'den fazla aracla hizli ve verimli ¢izim imkani sunar.
SAM tabanli nesne tanima sayesinde kontur cizgileri tek tiklamayla ¢ikarilabilir, vektorlestirme verimliligi Gnemli
Olclide artar.
Nokta bulutlarindan ¢ok sayida konturu toplu sekilde cikarmayi destekler — 6rnegin 1 dakikada 1.000'den fazla
bina konturu ¢ikarabilir.

Goriintii Projesi isleme
RGB, kizil6tesi, multispektral ve hiperspektral verilerden ortofoto tretimini destekler.
Otomatik hedef tanima ve eslestirme ile kontrol noktasi dlizeltmesi yapilarak gortinti kalitesi ve dogrulugu artirilir.
Fotograf secimi, baglayici nokta diizenleme ve DOM (Dijital Ortofoto Harita) diizenleme gibi araclar sayesinde
yuksek kaliteli ¢ciktilar elde edilir.
Nokta bulutu-goriinti eslesmesini iyilestirerek 6zellik ¢cikarimi, ortofoto tiretimi ve model dokulandirma islemlerini
glvenilir sekilde destekler.




[ J
Orman Arastirmalari ve Yonetimi L I D A R 3 6 O

Arazi Haritalama ve Miihendislik Olciimii

Gelismis algoritmalar ve yapay zeka modelleriyle ALS/TLS nokta bulutlarindan bireysel agaclar segmente eder ve
govde cikarimi yapar; 18 farkli agag 6zelligi elde edilir. Seyreltme, gévde kesim analizi ve hacim hesaplamasi igin
agac boyu ve capinda yiiksek dogruluk saglanir. Yaprak Alan indeksi (LAI), tepe &rtiisii orani gibi orman yapisi
metrikleri hesaplanabilir, regresyon analizi gerceklestirilebilir.

70 agac turtine ait ayrintili raporlar ve 3D modeller olusturulur.

[ID TPasition [Height(m) [DEHim) |CrownDi 3 [ Trunk Volanem*)

b lxvalws Jois [z [0 10956

Arazi Haritalama ve Miihendislik Olciimii
Gelismis algoritmalar ve yapay zeka modelleri kullanilarak ALS/TLS nokta bulutlari tizerinden bireysel agaclar
segmentlere ayrilir ve gévdeleri cikarilr; bu islem 18 farkl agag 6zelligi elde edilmesini saglar. Seyreltme, gévde
kesim analizi ve hacim hesaplamalarinda ytiksek dogrulukla agac boyu ve capi belirlenir. LAl ve tag ortiisi gibi
orman parametreleri hesaplanabilir, regresyon analizleri yapilabilir. 70 farkli agac tiirt icin detayli raporlar ve 3B
modeller Uretilebilir. DEM, DOM ve es ylikselti egrileri Gretiminden egim, yon, glineslenme analizlerine; drenaj, REM
ve taskin analizinden arazi degisim takibi ve hafriyat hacmi hesaplarina kadar kapsamli arazi uygulamalarini
destekler. Yol kesiti, hacim ve insaat deg@isim analizleriyle miihendislik 6l¢tim ihtiyaclarina etkin ¢dziimler sunar.




LIDAR360

Madencilik Giivenligi ve insaat izleme

Acik ocak madenlerinin otomatik modellenmesini destekler; tepe ve etek cizgilerini ¢ikarir, kazi planlari olusturur ve
sev stabilite analizleri yapar. Hacim degisim bolgelerini takip eder, kazi ve dolgu miktarlarini hesaplayarak insaat
ilerlemesini izler. Yiiksek hassasiyetli yeraltt maden modelleri olusturur, tiinel hacimlerini ve dolgu miktarlarini
hesaplar. Tlinel eksen cizgilerini ¢ikarir, kesitleri olusturur ve sekil degisiklikleri ile kazi hacimlerini analiz eder.

Acik ocak ve tiinel projeleri icin dijital ikiz olusturulmasini destekleyerek madencilik gtivenligini ve insaat
verimliligini artirr.

E

Dijital ikiz
LiDAR360, genis hacimli nokta bulutu verilerinden zemin, bitki 6rtiisd, binalar ve diger 6zellik hedeflerini tanimlar.
Arazi ve ozellik ayrimi, bitki 6rtiisti ve yapi hedeflerinin bitlinsel segmentasyonu ve modellenmesi icin akilli
algoritmalar kullanarak sehir 6lceginde cografi sahneler ve fiziksel replikalarin olusturulmasini saglar. Gergcek
diinyada 3B insaat projelerini destekler.

Not: is akisindaki tiim adimlar hem tek tikla

Goriintii AT | (Sayssal otomatik islemeyi hem de manuel ince ayarlar
(Hava Ortofoto " . . . . . .
Uggenleme) | |Harita (DOM] destekler. Tim islem verileri sistem icinde

uretilebildigi gibi harici olarak da ice aktarilabilir,

o Nokta Bul : Ko.nhfr Otomatik Otomatik Bznitelik . . . .. . .
[ i }-{s,,:“,nd:,','f,",,J—[ (s Hmul::::m Lo yanpetlc Yoymiammas | bdylece mevcut verilerin verimli sekilde yeniden

kullanimi saglanir.




Yazilim
LiDAR360 MLS

LIDAR360MLS

LiDAR360MLS, GreenValley International tarafindan bagimsiz olarak
gelistirilen, akill 6znitelik ¢ikarimi ve analiz yazilimidir. Piyasadaki baslica
aracg ustu, sirt tipi veya elde tasinabilir mobil haritalama sistemlerinden elde
edilen LiDAR nokta bulutu ve gorintl verilerinin islenmesini ve analizini
destekler. Nokta bulutu verilerinin islenmesinden GIS varlik envanteri, mimari
cizimler, 3D vektor haritalama, yol durumu dederlendirmesi, demiryolu
denetimi, kentsel orman envanteri, dijital ikiz olusturma, ytiksek ¢cozinurliklu
haritalama gibi sektorlere yonelik ciktilara kadar eksiksiz bir islem zinciri

sunar.

CBS/A.
Varlik 7;

Hizh Gorselle;tlrme ve isleme

EJ

‘ Akilli Veri (lkarlml

Yol Analm

Renklendirme .

S
3B Gergek Sahne j

Nokta Bulutu Kalite Degerlendirmesi Yénetim, Cikarim, ——
Olusturma ve lyilestirme Analiz ve Modelleme aymiama



LiDAR360MLS

Uriin Avantajlari

Guclu ve Esnek Kullanim

Farkli arag, sirt tipi ve elde tasinabilir mobil haritalama sistemlerinden alinan nokta bulutu ve goriinti verileriyle
uyumludur.

500'den fazla aragla nokta bulutu, vektor ve raster verileri kolayca isleyebilirsiniz.

Farkli kaynaklardan gelen verileri birlestirerek haritalama yapilmasini saglar.

Buyuk projelerde verimliligi artirmak icin coklu bloklar ve ekip calismasini destekler.

300’den fazla hazir fonksiyon iceren alan hesaplama araci ve Python destegi sunar.

CBS, CAD ve similasyon yazilimlariyla entegre calisir.

Yapay Zeka Destekli Ozellikler:

Farkl senaryolara uygun dnceden egitilmis modellerle nokta bulutu siniflandirmasi

Yol cizgileri ve yol Uistli donatilarinin otomatik ¢ikarimi

Asfalt hasarlarinin yapay zeka ile tespiti

Plaka ve yiiz bulaniklastirma islemleri

Nokta bulutu ve goruintu verileri icin etiketleme, model egitimi ve sonug Uretimini iceren eksiksiz bir Al is

akisi saglar

Kapali Otopark

il

Orm‘;ncmk

Yol Cizgileri ve Donatilarin Cikarimi Plaka ve Yiiz Bulaniklastirma Yol Yiizeyi Hasar Tespiti



LIiDAR360MLS

« LiGrip, LiBackpack ve LiMobile gibi SLAM cihazlari icin nokta bulutu Gretimi

Konumlandirmada Hassasiyet

+ GPS kor bolgelerine karsi dayanikli arag tisti SLAM hesaplamasi
+ Coklu kaynakli veri kaydi, GCP ve serit diizeltme, kalite kontroll ve dogruluk artirimi

‘\'

3 oy : ey Arag Ustii SLAM | Avag Ustii SLAM
Kapali Déngii Diizenleme Onlcesi I Kapali Dongii Diizenleme Sonras! Optimizasyonu Oncesi Optimizasyonu Sonrasi

Sektorel Uygulamalar

Mimari Cizimler (Plan, Goriinls, Kesit)
« Kat planlarinin otomatik vektorlestirilmesi ve tek tikla plan ¢iktisi alma.
» Panoramik gorsel destekli haritalama ve DXF, ortofoto gibi ciktilarin alinmasini saglayan zengin cephe
haritalama araclari.

+ Cokgen, egrisel ve silindirik gibi diizensiz kesitlerin acinimini destekler.

GSReconstruction
+ Genis alanli sahneler veya i¢c-dis mekan birlesimi icin tamamen otomatik Gauss yeniden yapilandirmasini

destekler.
« Gauss verilerinin goruntilenmesi, gezilmesi, coklu veri kaynadiyla baglantisi, 6l¢lim, secim ve kesim, 3B
haritalama, format donlistiim gibi islemleri destekler.

« PLY formatindaki Gauss verilerinin ice ve disa aktarilmasini destekler.

Ormancilik
- Bireysel aga¢ segmentasyonu, diizenleme ve parametre gikarimi.

« Parametreler ve fotograflarla bireysel aga¢ yonetimi.

« Yesil Gortinurlik Orani (GVR), Yesil Hacim vb. icin ekolojik peyzaj tematik haritalama ve simiilasyon analizleri.




LIDAR360MLS

Varhk Cikarimi
+ Yol trafik isaretleri ve cizgilerinin otomatik cikarimi.

+ Yol Gzerindeki altyapr elemanlarinin otomatik ¢ikarimi.
« 100'den fazla vektor haritalama ve diizenleme araci; 6znitelik ydnetimi, alan hesaplayici, aciklama (annotation)

vb. islemleri destekler.

Yol Durumu
« Yapay zeka destekli yol kaplama hasar tespiti ve PCl (Yol Kosul indeksi) hesaplama destegi.

» Kesit anahtar noktalarina dayal yiiksek hassasiyetli arazi olusturma; yol kesit analizi ve parametre hesaplamalarini
destekler.
+ 3B bosluk analizi, goris alani analizi, kopri yukseklik siniri analizi, arag ¢arpisma similasyonu, demiryolu denetimi

gibi analiz yontemlerini destekler.

Arag Carpisma Simiilasyon Analizi

&

.| “Gozlem Noktasina Dayali

Koprii Yikseklik Smin Analizi | | | Kentsel Elektrik Dagitim Hatti Analiz

Yol Sahnesi
« Tek tiklamayla bilesen diizeyinde 3B Gergek Sahne olusturma destegi
+ Ondan fazla model diizenleme araci ile model kiitiiphanesi genisletme ve doku yapilandirmasini 6zellestirme

« Cok formatli model sonuclarinin disa aktarimini destekler




Yazilim

LiPowerline

LiPowerline, GVI tarafindan bagimsiz olarak gelistirilen, LIDAR tabanh bir
enerji hatti denetim yazilimidir. iletim, trafo ve dagitim siireclerini kapsayan
entegre senaryolar icin tasarlanmistir. Genis hacimli nokta bulutu verilerini
isleyip analiz ederek, enerji iletim koridorlarinda potansiyel tehlike

unsurlarini hizh ve hassas bicimde tespit eder.

Yazilim; simiilasyon tabanli ¢alisma durumu erken uyari analizi, enerji hatti
kabul kontrolleri, cok zamanli veri analizleri ve detayli denetim glizergah

planlamasi gibi islevlerle enerji sistemlerinin givenli calismasini destekler.

Uriin Avantajlar

TB Diizeyinde LiDAR Nokta Bulutu Veri isleme ve Analizi
« 1000'den fazla direge ait ham nokta bulutu verisini seyreltilmeden yukleyebilir.

o YUlksek isleme ve analiz verimliligi ile ana sebekede kisi basi glinliik 300 km veri isleme kapasitesi

sunar.

Yapay Zeka Destekli Nokta Bulutu Siniflandirmasi

 Direkler, iletkenler, topraklama hatlari, izolatorler, drenaj telleri, capraz baglantilar, zemin noktalari,
bitki 6rtlisd, yapilar, yollar ve su ylizeyleri gibi kategorilerin tek tiklamayla otomatik siniflandirilmasi.

e %95'e varan dogrulukla yiksek siniflandirma verimliligi saglar.




LiPowerline

Enerji Hatlarindaki Agaclarin Kapsamli Analizi

Enerji hatlari boyunca tekil aga¢ segmentasyonu yaparak, ormansizlasma
alanlarini hassas sekilde hesaplar.

Tehlikeli agaclarin sayisini, konumunu, yiiksekligini, ta¢ genisligini ve diger
bilgilerini hizlica tespit eder.

Hat icerisindeki aga¢ yuksekligi ve yogunluk dagilimi Gzerine raporlar

olusturur.

Simiilasyonlu Calisma Kosullari ve Bilimsel Erken Uyari

Enerji iletim hatlarinin toplu vektorlestiriimesi.
Adag devrilmesi ve buyiimesi senaryolarinin similasyonu.
Yiksek sicaklik, buzlanma ve kuvvetli rlizgar gibi durumlarin kapsamli

similasyonu.

Enerji iletim Hatlarinin Kabul ve Tamamlama Analizi

Faz araligi, drenaj telleri icin elektriksel aciklik, iletkenler ile paratonerler arasi
mesafe, direk egimi, travers yikseklik farki, nominal yiikseklik ve direk
diyaframi gibi unsurlarin analizini destekler.
Analiz raporlarini otomatik olarak olusturur.

Detayli inceleme

Direk, iletken ve kanal gibi farkh glizergah tiirleri icin toplu detayli inceleme
rotalari olusturulabilir.

Direk tipine gore bilesen noktalarinin otomatik tanimlanmasini destekler.
inceleme fotograflarinin hizl arsivienmesi ve yeniden adlandirilmasi saglanir.

Dagitim Sebekesi Direk Yonetimi

Dagitim sebekesi direklerinin agag yapisinda yonetimini destekler.
Direk noktalarinin otomatik olarak cikariimasini saglar.
Google Earth’e aktarimi destekleyen KML formatinda toplu direk bilgi dokimi

olusturur.

Dagitim Sebekesi Denetimi

Dagitim sebekesi denetim rotalari icin coklu modlarin olusturulmasini
destekler.
Rota modelleri olusturma ve rotalarin toplu Gretimini saglar.

Rota guivenligine dair hassas analizler sunar.



Bulut Hizmeti
LiShare

LiShare

Varliklarinizi Her Zaman, Her Yerden Yonetin

LiShare Bulut Servisi; mimarlk, mihendislik, haritacilik, kiltiirel miras koruma
ve benzeri alanlar i¢in tasarlanmis bulut tabanli bir 3D veri yonetimi, analiz ve
gorsellestirme platformudur.

Bu platform aracihidiyla kullanicilar; nokta bulutu, model ve panorama gibi
verileri kolayca yukleyebilir, ydnetebilir, analiz edebilir ve paylasabilir. Boylece

verimli bir 3D sahne gorlntileme ve is birligi ortami saglanir.

Haritacilik ve Cografi Bilgi Sistemleri insaat ve Miihendislik

Topografik haritalama, kentsel modelleme ve diger insaat ve miihendislik uygulamalari; santiye, képri, tiinel ve
uygulamalari destekleyerek yiiksek hassasiyetli 3D haritalar diger mihendislik projelerinin 3D modellemesi ve zamanlama
olusturulmasini saglar. yonetimi icin kullanilir.

Kiiltiirel Mirasin Korunmasi Akill Sehirler

Tarihi binalarin ve kiltirel eserlerin korunmasi ve Kentsel planlama, trafik yonetimi, cevresel izleme vb. alanlar
restorasyonu amaciyla 3D tarama ve modelleme. icin 3D veri destegi saglar.



Teknik Ozellikler

Ust Diizey Performans, Tavizsiz
Deneyim

Gelismis nokta bulutu gorsellestirme
teknolojisi, blylk dlcekli verilerle
gercek zamanli ykleme ve akici
etkilesim saglar.

garanti eder.

Adim 1: Veri Yiikleme ve Depolama

Bulut depolama hizmetleri sunar; nokta bulutu ve 3B
model verilerinin toplu ylklemesini ve otomatik
islenmesini destekler.

Giivenlik ve Koruma
Uctan uca sifreleme, veri gizliligini ve
sistem glvenligini siki bir sekilde

LiShare

Cihazlar Arasi Entegrasyon
Bilgisayar, tablet ve cep telefonlarindan
erisim imkani sunar; GreenValley
masalstl yazilimi ile tim veri
formatlarini destekler ve cok kullanicili
is birligi 6zelligine sahiptir.

Adim 2: Cevrimici Nokta Bulutu Goriintiileme
Platform, nokta bulutu (6rn. LAS/LIDATA) ve diger
formatlardaki (6rn. GPKG, OBJ, JPG/PNG) verilerin cevrimici
olarak yliksek hassasiyetle 3B gorlintliilenmesini saglar;
boylece ¢ok biiyik 6lcekli veriler indirme gerektirmeden akici
bir sekilde gorsellestirilebilir.

Adim 3: Olciim Araclar

Kullanicilara mesafe 6l¢imi, alan hesaplama, aci analizi ve
benzeri araclarla hassas 3B analiz yapma imkani sunar.

Adim 4: Ozellestirilmis Aciklamalar

Kullanicilar, nokta bulutu verisine 6zel etiketler, katmanlar ve
habitat bilgileri ekleyebilir. Eklenen bilgiler sag panelde
listelenir ve bu liste Gizerinden sonraki yonetim, analiz ve
rapor Uretimi islemleri gerceklestirilir.

Adim 5: Gorsellestirme Ayarlari

Platform, nokta bulutu icin ozellestirilebilir ayarlar sunar
(6rnegin: boyut, renk, yukseklik, yogunluk, RGB, kullanici
tanimh etiketler/katmanlar/6znitelikler). Ayrica EDL, arka
plan rengi ve pencere ydnetimi gibi analiz, raporlama ve
goriinim ozellestirmeleri de desteklenir.

Adim 6: Veri Paylasimi ve is Birligi

Veri paylasimi ve is birligi, birden fazla kisinin es zamanli
goriintiileme ve analiz yapabilmesini saglayan sifreli
baglantilar olusturur.
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